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1. INFORMACION DEL CURSO:

Nombre: Laboratoriode Automatizacién | Numero de créditos: 3

y Robdtica

Departamento: Ingenieria Industrial Horas teoria: 0 Horas practica: 51 Total de horas por cada
semestre: 51

Tipo: Laboratorio Prerrequisitos: Nivel: Formacion bdasica particular

Se recomienda en el 7mo. semestre.

2. DESCRIPCION
Objetivo General:

Dotaralalumno de los conocimientos y habilidades de los conocimientos basicos yfundamentos para desarrollar, disefiaryaplicar
dispositivos automatizados para la obtencién de una mayor producciénenlafabricacién de productos yservicios, asi como la propuesta
de modificacionesa los mismos, bajo ciertos criterios de simplificacion que permitan la flexibilidad y optimizacidon de los mismos.

Contenido tematico sintético (que se abordara en el desarrollo del programa y su estructura conceptual)

Introduccién. Sensores. Actuadores. Sistemas de mando. Manipuladores. Sistemas auténomos. Automatizacién industrial.
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Modalidades de enseiianza aprendizaje

Se apoyaen exposicion e interrogatorio, asicomola presentacidn de ejemplos practicos para favorecer el desarrollo de trabajos que
apliquen las técnicas estudiadas, mismos que se evaluaran objetivamente por el profesor de la materia.

Modalidad de evaluacion

Se consideran adicionalmente dos evaluaciones escritas sobre el contenido programatico desarrollado en periodos previos a estas, que
comprenden el 50 % cada uno.

Competencia a desarrollar

El alumnotendrala competencia para desarrollar propuestasde disefiaryaplicar sistemasauténomos en los procesos de produccion,
ademads de llevara cabola mejoraplicacién en automatizar |l os procesos productivos de acuerdo a las necesidades de demanda.

Campo de aplicacion profesional

Los conocimientos adquiridos ylas aptitudes desarrolladas, permitiranal egresado realizar un andlisis, disefio e implementaciénde los
sistemas completamente automatizados de produccion, asi comola proposicion de modificacdones a los mismos, bajo ciertos criterios
de simplificacion que permitan la flexibilidad y optimizacion de los mismos.

3. BIBLIOGRAFIA.
Enlistarla bibliografia basica, complementariay demas materiales de apoyo académico aconsejable; (material audiovisual, sitios de
internet, etc.)

Titulo Autor Editorial, fecha Ao de la edicion
mas reciente

Fundamentos de las Técnicasde Mando Festo Didactic | Bocknick Bernd MeixnerH. & SaberE.




Introduccién a la Electro neumatica

Festo Didactic

Controles Légicos Programables

Siemens Werner

Hidraulica: Texto y Coleccién de Ejercicios

Festo Didactic

Neumatica: Coleccion de Ejercicios

Festo Didactic Ruoff &
Fielder

Electroneumatica: Texto Y Ejercicios

Festo Didactic




