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Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

En este curso se ve el análisis de estabilidad en la cancelación de polos teniendo en 
cuenta la observabilidad y controlabilidad así como la retroalimentaciónd e estados en 
sistemas SISO para diseñar los seguimientos de trayectorias en el dominio de 
frecuencias.  

Objetivo General 

El objetivo de este curso es que el alumno obtenga un conocimiento amplio en el campo 
del análisis y diseño de los sistemas lineales de una entrada y una salida (SISO).  

Contenido 

Unidad 1. Introducción  

Unidad 2. Descripción en espacio de estados  

Unidad 3. Observabildad y Controlabilidad  

Unidad 4. Retroalimentación de estados y observadores 

Unidad 5. Diseño de reguladores  
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Criterios de Evaluación 

Exámenes Parciales...........................60% 
Tareas y trabajos de Investigación........40% 


