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Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

En este curso se estudian los espacios vectoriales y la independencia lineal para después 
pasar a la matriz de transferencia y sus aplicaciones y finalmente el espacio de estado.  

Objetivo General 

Analizar y diseñar los sistemas lineales de múltiples entradas y múltiples salidas (MIMO). 

Contenido 

Unidad 1. Algunos aspectos algebraicos 

Unidad 2. Descripción matricial  

Unidad 3. Espacio de estado  

Unidad 4. Control por H¥.  
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Criterios de Evaluación 

Evaluaciones parciales......................................60% 
Tareas y trabajos de investigación……………..40% 


