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CURSO PROPEDEUTICO.  
 

Señales y Sistemas ET NUEVA 

30 HRS 

0 Créditos 

 
Objetivo General. 
 
El objetivo general de este curso es que el alumno aprenda los fundamentos de las señales 
su representación y tratamiento además los sistemas desde un punto de vista formal y 
matemático.   
 
Unidad 1. Introducción. 
 

1.1.- Señales continuas y discretas. 
1.2.- Señales exponenciales y senoidales.  
1.3.- Sistemas continuos y discretos. 
1.4.- Propiedades básicas de los sistemas.  

 
Unidad 2. Señales, Series y transformadas de Fourier. 
 

2.1.-  Señales periódicas continuas y discretas. 
2.2.-  La serie de Fourier continua y discreta. 
2.3.-  Propiedades de las series de Fourier continua y discreta. 
2.4.-  De la serie de Fourier a la Transformada de Fourier. 
2.5.-  Propiedades de la transformada de Fourier continua y discreta. 

 
Unidad 3. Sistemas y La transformada de Laplace. 
 

3.1.- De la transformada de Fourier a la transformada de Laplace.  
3.2.- Sistemas Lineales Invariantes en el Tiempo. 
3.3.- Concepto de Función de transferencia. 
3.4.- Respuesta a Entradas Especificas (Escalon, Rampa, Exponencial y 
Senoidales). 
3.5.- Respuesta en Frecuencia (Diagramas de Bode) 
3.6.- Diagramas de bloques y de flujo. 
3.7.- Diagramas polares y Estabilidad de sistemas (Criterio de Estabilidad de 
Nyquist) 
3.8.- Margen de Fase y Margen de Ganancia. 
3.9.- Compensadores analógicos. 

 
Capítulo 4.- Sistemas Discretos y La transformada z. 
 

4.1.- Muestreo mediante impulsos. 
4.2.- De la Transformada de Laplace a la transformada z.  
4.3.- Propiedades de la transformada z. 
4.4.- Inversión de la transformada z. 
4.5.- Análisis en el dominio z de sistemas lineales e invariantes en el tiempo. 
4.6.- Respuesta en frecuencia y filtros digitales. 
4.7.- Compensadores Digitales. 
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Evaluación del Curso 

 
2 Evaluaciones parciales  70% 
Tareas y Prácticas de laboratorio 30% 

 


