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Unidad de aprendizaje 

Tópicos selectos sistemas robóticos I 
Sem Tipo Seriación Carga Cred 

2 / 3 / 4 Curso-Taller Ninguno 80 hrs. 5 
Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

En este curso se estudia la creación de sistemas de aprendizaje, adaptación, toma de 
decisiones, identificación, estimación, y control usando conceptos cognoscitivos y 
biológicos.  

Objetivo General 

Analizar, diseñar y desarrollar de sistemas robóticos, de manufactura automática e 
investigación científica desde el entendimiento de la inteligencia humana desde la 
perspectiva de la neurociencia y la computación.  

Contenido 

Unidad 1.  Principios de Decisión  

Unidad 2. Métodos numéricos   

Unidad 3. Redes neuronales artificiales 

Unidad 4. Sistemas experto  

Unidad 5. Aplicaciones  
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Criterios de Evaluación 
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Evaluaciones parciales......................................60%  
Practicas de laboratorio.……………..................20%  
Tareas……………………………………………...20% 
  

 


