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Presentacion de la Unidad de Aprendizaje

En este curso se estudian bases solidas sobre navegacion robodtica, asi como su
implementacion para la solucion de problemas en sistemas robdticos reales.

Objetivo General

Implementar soluciones a problemas de navegacion en sistemas robaéticos.

Unidad 1. Robots moviles

Unidad 2. Navegacion robética

Unidad 3. Navegacion reactiva

Unidad 4. Mapeo para navegacién robaética

Unidad 5. Localizacién para navegacion robética

Unidad 6. Localizacién y mapeo para navegacion robadtica

Unidad 7. Auto localizacion y mapeo en navegacion robética (SLAM)
Unidad 8. Aplicaciones

1. P. Corke, Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms In MATLAB®,
Second Edition, Springer Verlag, 2017.
2. P. Corke, Visual Control Of Robots: High-Performance Visual Servoing, 1996.

Criterios de Evaluacion

Evaluaciones parciales.............cccoeeeeeiiiiiieiennnn. 70%
Tareas y practicas...........occeeevviiieeiiiiinen.30%




