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Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

En este curso se estudian bases sólidas sobre navegación robótica avanzada, así como 
su implementación para la solución de problemas en sistemas robóticos reales.  

Objetivo General 

Implementar soluciones avanzadas a problemas de navegación en sistemas robóticos. 

Contenido 

Unidad 1.  Navegación robótica autónoma 

Unidad 2. Navegación robótica autónoma en 2D 

Unidad 3. Navegación robótica autónoma en 3D 

Unidad 4. Navegación robótica autónoma para vehículos aéreos no tripulados 

Unidad 5. Navegación robótica autónoma colaborativa 

Unidad 6. Navegación autónoma con sistemas robóticos terrestres y aéreos 
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Criterios de Evaluación 

Evaluaciones parciales......................................70% 
Tareas y practicas……...……………..................30% 


