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Unidad de aprendizaje 

Robótica II 
Sem Tipo Seriación Carga Cred 
3 / 4 Curso-Taller Robótica I 80 hrs. 5 

Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

En este curso se estudian los fundamentos de la robótica, así como la representación 
matemática del robot con el fin de tener un modelo que nos prediga el comportamiento 
del mismo.  

Objetivo General 

Comprender como se realiza la planeación de trayectorias para la aplicación de tareas. 

Contenido 

Unidad 1.  Robótica  

Unidad 2. Transformaciones Homogéneas 

Unidad 3. Cinemática  

Unidad 4. Manipulador  

Unidad 5. Dinámica  
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Pearson Education. ISBN 8420538310.

Criterios de Evaluación 

Evaluaciones parciales......................................70% 
Practicas de laboratorio……..………..................30% 


