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Presentacion de la Unidad de Aprendizaje

El curso de sistemas inteligentes esta disefiado para que los estudiantes incurran en: El
andlisis, disefio y desarrollo de sistemas robodticos, de manufactura automatica,
investigacion cientifica. La creacion de sistemas de aprendizaje, adaptacion, toma de
decisiones, identificacion, estimacion, y control usando conceptos cognoscitivos y
bioldgicos.

Objetivo General

El objetivo general es el entendimiento de la inteligencia humana desde la perspectiva
de la neurociencia y la computacion

Unidad 1. Principios de Decision
Unidad 2. Métodos numéricos

Unidad 3. Redes neuronales artificiales
Unidad 4. Sistemas expertos

Unidad 5. Aplicaciones
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Criterios de Evaluacion

Evaluaciones parciales................ 60%
Practicas de laboratorio.................. 20%
Tar€as. ..o 20%




