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Control inteligente
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Presentacion de la Unidad de Aprendizaje

En este curso se presentan los fundamentos del control basado en légica difusa y redes
neuronales.

Objetivo General

Estudiar casos y aplicaciones en modelado de sistemas mediante técnicas de ldgica
difusas y redes neuronales asi como el control de dichos modelos con las técnicas de
control inteligente.

Unidad 1. Introduccion a la logica difusa

Unidad 2. La matematica del control difuso

Unidad 3. El controlador basado en conocimiento difuso (FKBC)
Unidad 4. Las Redes Neuronales en el control automatico

Unidad 5. Control Neuro-Difuso
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Criterios de Evaluacion

Evaluaciones parciales..........cccccoeieiiiii 70%
Practicas de laboratorio............ccovveviiiiiiii 30%




