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Presentacion de la Unidad de Aprendizaje

Este curso se estudian modelos no lineales y fendmenos no lineales, asi como sistemas
de segundo orden, también se estudian sistemas autonomos y sistemas no auténomos.

Objetivo General

Comprender conocimiento amplio en el campo de los sistemas no lineales, asi como el
control de dichos sistemas.

Unidad 1. Los sistemas no lineales

Unidad 2. Propiedades fundamentales y estabilidad de Lyapunov
Unidad 3. Estabildad de Lyapunov

Unidad 4. Analisis de estabilidad avanzada

Unidad 5. Estabilidad de sistemas perturbados

Unidad 6. Analisis de sistemas no lineales en el dominio de la frecuencia
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Criterios de Evaluacion

Examenes Parciales..........cooveevveiiiiiiiiiininnan, 60%
Tareas y trabajos de investigacion................ 40%




