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Presentación de la Unidad de Aprendizaje 

Este curso se estudian técnicas en ecuaciones de estado de sistemas continuos, así 
como la función de transferencia y conceptos de señales digitales, codificación y 
cuantización. 

Objetivo General 

Aplicar técnicas básicas de control digital para sistemas lineales y no lineales invariantes 
en el tiempo.  

Contenido 

Unidad 1. Conversión y procesamiento de señales  

Unidad 2. Funciones de trasferencia y estabilidad  

Unidad 3. El filtrado digital y la realización de compensadores 

Unidad 4. Técnicas en variables de estado  
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Criterios de Evaluación 

Exámenes Parciales......................................60% 
Tareas y trabajos de investigación….............40% 


