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Presentacion de la Unidad de Aprendizaje

En este curso se adquieren las bases solidas sobre sistemas inteligentes avanzados.

Objetivo General

Implementar control basado en visién para la solucién de problemas reales.

Unidad 1. Introduccion al control basado en vision

Unidad 2. Conceptos fundamentals en control basado en visiéon
Unidad 3. Posicionamiento basado en vision

Unidad 4. Aplicaciones de control basado en visién

Unidad 5. Temas selectos de control basado en vision

1. P. Corke, Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms In MATLAB®,
Second Edition, Springer Verlag, 2017
2. P. Corke, Visual Control Of Robots: High-Performance Visual Servoing, 1996

Criterios de Evaluacion

Evaluaciones parciales.............cccoeeeeeiiiiiieiennnn. 70%
Practicas de laboratorio..................cceveeeeee......30%




