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En este curso se estudian tanto los sistemas lineales como los sistemas no lineales 
discretizados y los sistemas difusos para hacer uso de las técnicas avanzadas de control 
digital. 

Objetivo General 

Usar técnicas avanzadas de control digital para sistemas lineales y no lineales invariantes 
en el tiempo.  

Contenido 

Unidad 1. Sistemas lineales discretizados y variables de estado 

Unidad 2. Sistemas no lineales discretizados 

Unidad 3. Sistemas difusos, el modelo Takagi-sugeno 
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7. Artículos sobre sistemas no lineales muestredos.

Criterios de Evaluación 

Evaluaciones parciales...................................... 70% 
Tarea…………………………….……..................30% 


